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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST- 00
Wymagania ogolne

1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zamowienia.
.Instalacje elektryczne — do przebudowywanego bo@dwanego budynku Starostwa
Powiatowego na Bieszczadzkie Centrum WspieraniaziRgd

1.2. Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneysmagania dotycce wykonania

i odbioru robét elektrycznych do zadania: przebuglomadbudowy budynku Starostwa
Powiatowego na Bieszczadzkie centrum WspieraniaziRgd

Wymagania ogoélne natg rozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi
specyfikacjami technicznymi:

ST- 00 - WYMAGANIA OGOLNE

ST- 01 - INSTALACJE ELEKTRYCZNE

ST-02 - INSTALACJA ODGROMOWA

Wszelkie roboty ujte w specyfikacji naley wykona w oparciu o aktualne obowzujace normy
| przepisy, nawet @i w niniejszej specyfikacji nie zostaty przywotane

1.3. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowegzDokumentow Przetargowych

i Kontraktowych, nalgy ja stosowad przy zlecaniu i realizacji robét wyszczegolnionych
w podpunkcie 1.2.

1.4. Ogolne wymagania dotycece robot, informacje o terenie budowy.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, specyfikaci techniczm i poleceniami inspektora nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy, w terminie umownym przeka Wykonawcy teren budowy wraz

Z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi imadistracyjnymi, przekze dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekitoda komplety specyfikacji
technicznej.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowactizie zawieré nizej wymienione rysunki, obliczenia
i dokumenty:

1.4.2.1. Wykaz Dokumentacji Projektowej zamieszegonDokumentach Przetargowych

- specyfikaa techniczn,

- przedmiary robat,

- opisy techniczne,

- podstawowe rysunki.

1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora aogt przekazana Wykonawcy po
przyznaniu kontraktu. Wykonawca otrzyma od Zamawego dwa egzemplarze kompletnej
Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, kidk/ykonawca opracuje we wtasnym zakresie
w ramach ceny kontraktowej:



- projekt organizacji i harmonogram robot,
- wybor materiatow,
- zakres i metodykprzeprowadzania prob i bada

1.4.3. Zgodnd¢ robot z Dokumentaci Projektows i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Technicz@a diodatkowe dokumenty

przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru siarezes¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cléry jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie me wykorzystywa biedow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddaninspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci opis wymiaréw waniejszy jest

od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie roboty $téwczone materiatyelda zgodne

z Dokumentagj Projektows i ST. Dane okrdone w Dokumentacji Projektowej i w SEdia
uwaSane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach okilenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw i wyrobéwsm by¢ jednorodne i wykazywiabliska
zgodnd¢ z okrg&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektova

lub ST, i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu zamdwienia, to takie materiaggdp
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania, zabezpieczenia placu budowy

w okresie realizacji kontraktwzalo zaka@czenia i odbioru ostatecznego robo6t. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegatotj zaptacie i przyjmuje siSe jest whczony
w cere kontraktu.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe zabezpieczenia nigioe
do ochrony rob6t oraz wygodyytkownika.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie

przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie wykonywania robot
instalacyjnych Wykonawcacdzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu
stosowanie gido przepisow i norm dotyazych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz kdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub whasriai uzytkownika,

a wynikapcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asttvie jego sposobu
dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

- lokalizacg magazynow,

- srodki ostra@naosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,

- mozliwosécia powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bkdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwpaeniowej. B:dzie

utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na teren
budowy i magazynach. Materiaty tatwopalrgldp sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpstn 0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.



1.4.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i uradzea zlokalizowanych na terenie

budowy. Wykonawca zapewni wlawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetysm
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanyeltkiownikow oraz kdzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonaniu napréykonawca bdzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkta instalacji i urgzen
wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przea@pcego.

1.4.8 Bezpiecazkstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycaych

bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma obowkek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawcatizie prowadzit roboty
elektryczne zgodnie z instrulgdpezpiecznej pracy przy wdzeniach elektrycznych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge socjalne oraz
sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego. UznajecsSe wszelkie koszty zwrzane

Z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie is
uwzgkdnione w cenie kontraktu.

1.4.9 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty | uidzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zéakeenia przez
Inspektora nadzoru. — ostatecznego odbioru

1.4.10 Rownowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotana konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia

maja materiaty, wyposzenie, sprzt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadaboty,
beda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawioveggania powotanych
norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie postanavadonaczej.

Rd&znice pomedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamikami musza by¢
doktadnie opisane przez Wykonawiqrzedi@zone co najmniej na 28 dni przed glat
oczekiwanego przez Wykonaweatwierdzenia ich przez Inspektora nadzoru. W gaiu,
kiedy zaproponowane zmiany nie zapewn@gsadniczo rownego lub wszego poziomu
wykonania, Wykonawca zastosuje do norm powotanych w dokumentach.

1.5. Nazwy i kody dla zakresu robot elektrycznych.

Zakres przedmiotu niniejszej specyfikacji techngjzmbejmuje nagpujace nazwy
I kody:

CPV 45310000-3 Prace dotyce wykonywania instalacji elektrycznych

1.6. Okreslenia podstawowe, definicje.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicZi&}) s zgodne z okrdeniami podanymi
poniej:

Specyfikacja techniczna - dokument zawigtgjzespot cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie patedw technicznych, jakoi, wymogdéw
bezpieczéstwa, wielkdci charakterystycznych a tad& co do nazewnictwa, symboliki, znakéw
charakterystycznych sposobdéw oznaczania, metochbaméb oraz odbioréw i rozlicze
Aprobata techniczna - dokument stwierdegjprzydatné¢ dane wyrobu do okénego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co doagg podstawowych wyrobu oraz
metodyk bada dla potwierdzenia tych wymaga

Deklaracja zgodrimi - dokument w formie @wiadczenia wydany przez producenta,



stwierdzagcy zgodnaéc z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikadgchniczia dla danego materiatu lub wyrobu.
Certyfikat zgodnéci - dokument wydany przez upoivaon jednostk badagca (certyfikujaca),
stwierdzagcy zgodneéc¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikad¢gchniczr dla badanego materiatu lub wyrobu.
Czes¢ czynna - przewdd lub inny element przewgnyz wchodacy w skiad instalacji
elektrycznej lub urgdzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalelgktrycznej mae by
pod napt¢ciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnegodwady ochronne PE i PEN nig s
CzgSCia Czynry).

Polczenia wyrbwnawcze - elektryczne gtenie czsci przewodzcych dost¢pnych lub obcych
w celu wyrGwnania potencjatu.

Kable i przewody - materialy stace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatdwpulsow
elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzt instalacyjny do kabli i przewodéw - zesp6t ma#w dodatkowych, stosowanych przy
uktadaniu przewodéw, utatwigy ich monta oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczagy przed uszkodzeniami, wytyczay trasy cagdéw rownolegtych przewodow itp.
Grupy materiatéw stanowcych osprzt instalacyjny do kabli i przewodoéw:

- przepusty kablowe i ostony kradzi,

- drabinki instalacyjne,

- koryta i korytka instalacyjne,

- kanaly i listwy instalacyjne,

- rury instalacyjne,

- kanaty podtogowe,

- systemy mocuge,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koncéwki kablowe, zaciski i konektory,

- pozostaty ospkg (oznaczniki przewodow, linki rsoe i systemy naggowe, dtawice, ziczki

I szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne - wszelkie gdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaez
do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rad2ub wykorzystania energii elektrycznej.
Odbiorniki energii elektrycznej - ugdzenia przeznaczone do przetwarzania energii gehie]
w inna forme energii §wiatto, ciepto, energimechaniczaitp.).

Klasa ochronngci - umowne oznaczenie, oklajace maliwosci ochronne urgdzenia,

ze wzgtdu na jego cechy budowy, przy begramnim dotyku.

Oprawa @wietleniowa ( elektryczna ) - kompletne agzenie stiace do przymocowania

i pofaczenia z instalagjelektryczm jednego lub kilkuwzrédetswiatta, ochronyzrédetswiatta
przed wptywami zewgtrznymi i ochronysrodowiska przed szkodliwym dziataniemrddta
Swiatta a take do uzyskania odpowiednich parametivietinych ( bryta fotometryczna,
iluminacja ), utatwia wigciwe umiejscowienie i bezpieczmvymiare zrodet$wiatta, tworzy
estetyczne formy wymagane dla danego typu pomiesrzElementami dodatkowyny s
ostony lub elementy ukierunkowanieddetswiatta w formie : klosza, odbépika, rastra,
abauru.

Stopier ochrony IP - okrdona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony pdmgkiem
elementow instalacji elektrycznej oraz przed prataitiem sj ciat statych, wnikaniem cieczy
(szczegOllnie wody) i gazéw, a kic@apewnia odpowiednia obudowa.

Obwad instalacji elektrycznej - zespét elementowagmonych pérednio lub bezparednio
zezrodtem energii elektrycznej za pomaathronionego przed przgeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednioappbnych przewodéw elektrycznych. W skfad
obwodu elektrycznego wchogprzewody pod napciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia zmieniace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sieicze

i sygnalizacyjne, zwizane z danym punktem zasilania w eng(gabezpieczeniem).
Przygotowanie podi@ - zespot czynrigi wykonywanych przed zamocowaniem ospuiz
instalacyjnego, uggdzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrygjzoktadaniem kabli



i przewoddw majcy na celu zapewnienie mawosci ich zamocowania zgodnie z dokumenac]

1.5.1.Do prac przygotowawczych tu zaliczarsastpujace grupy Czynnsci:

- Wiercenie i przebijanie otworow przelotowych eprzelotowych,

- Kucie bruzd i wek,

- Osadzanie kotkow w podia, w tym ich wstrzeliwanie,

- Montazu uchwytow do rur i przewoddw,

- Montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, itestf wiazkowych,
szynoprzewodow,

- Montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- Oczyszczenie podia - przygotowanie do klejenia.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1.Zr6dta uzyskiwania materiatow i wyrobow.

Wszystkie materiaty i wyroby stosowane przy wykoaywu robot elektrycznych musz

by¢ nowe i nieaywane. Materiaty musizby¢ w gatunkach na bigco produkowanych

I odpowiad@ normom i przepisom wymienionym w specyfikacji orelz najnowszym wersjom
tu nie wymienionym.

Wykonawca nie ztgy zamowié na materiaty i wyroby w jakiejkolwiek firmie bez
wczesniejszego uzyskania zgody Inspektora nadzoru wzsgknesie. Wykonawca przedstawi
odpowiednigswiadectwa, w tym certyfikaty dopuszczeg do stosowania w budownictwie,
do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykoagvatla Inspektorowi nadzoru nagw
producentéw, od ktdrych proponuje zakupiateriaty, surowce czy wdzenia. Lista
materiatdw, wyrobdw i urdzen dla ktérych konieczna jest identyfikacja produeemusi by
zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniag materiaty
uzyskane z dopuszczonegiddta w sposéb goty spetniaj wymagania ST w czasie pegtl
robét. W przypadku, gdy Wykonawcadzie pragat dokon& zmian dostawcy materiatow

w stosunku do listy, winien wowczas powiadoririspektora nadzoru o sugerowanych
zmianach, uzyskaego akceptagjoraz powinien pokrydodatkowy koszt tego rodzaju zmian,
wynikty po stronie Inspektora nadzoru w rezultaclewprowadzenia.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jak@iowym zostaa przez Wykonawe

wywiezione z terenu budowyadlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one
potrzebne do rob6t, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkasé

I wkasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsce czasowego sktadowania materiat@dalzlokalizowane w olebie terenu budowy,
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.
J&ili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmpozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi Inspektora



nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzajeriatu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie ni@ by pézniej zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

2.5. Terminy dostaw.

Wykonawca zadba o to, aby dostawa catego matdrdéuzharmonizowana z pg@pem

robot i zamoéwiona z wyprzedzeniem, gwaragiyin terminowe zakiczenie robot. Dostawcy
materiatéw lgda odpowiedzialni przed Wykonawca ich dostawy majspetnig wszystkie
wiasciwe wytyczne.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne zasady eksploatacji spequ.

Wszystkie urzdzenia stosowane przy wykonywaniu robot musg sprawne.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonanych robét. Spez uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilégci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jg&idub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazanidnbpektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymany

w dobrym stanie i gotowiai do pracy. Bdzie spetniat normy ochronyodowiska i przepisy
dotyczce jego aytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadZzapie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgitm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdmoaozliwos¢ wariantowego zycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadompkigora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptagyrzed ayciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptaciji
Inspektora nadzoru, nie m® by p&zniej zmieniony bez jego zgody.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.
Liczbasrodkdw transportu duizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniémspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycace przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgldosspetnig wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwsngzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotinie z umoworaz za jak&t
zastosowanych materiatéw i wykonanych rob6t, zazgbdnd¢ z Dokumentagj Projektova,
wymaganiami ST, programem zapewnienia §akgorojektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementodt
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaotwy, Dokumentacji



Projektowej i ST, a tate w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyaz realizacji robot dala wykonywane przez Wykonawc
nie p&niej niz w czasie przez niego wytyczonym, podampwstrzymania robét. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robo6t w takiej syfuponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakeéci.

Do obowihzkédw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru program zapewnieniasfake ktorym przedstawi on zamierzony
sposdb wykonania robét zgodnie z Dokument&epjektovs.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

- organizacgj wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenlaot,

- organizacja ruchu na budowie,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ robat,

- system proponowanej kontroli i sterowania jai® wykonywanych robat,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposo6b i proceduibada prowadzonych podczas dostaw materiatdw i wykonyavan
poszczegodlnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby

osiagm¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi

w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badéah czstotliwosci sa okreslone w ST. W przypadku
gdy nie zostaty one tam oktene, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres konfjest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Inspektor nadzoruddzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczcych uradzen, sprztu, pracy personelu lub metod badawczychelie
niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wynik bada Inspektor
nadzoru natychmiast wstrzymayaie do rob6t materiatdw i dopei je do wytku dopiero wtedy,
gdy niedocigniccia Wykonawcy zostanusunete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako
tych materiatow. Wszystkie koszty zygane z organizowaniem i prowadzeniem lsada
materiatéw i robét ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadz¥e, wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt

z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bati&vykonawca powiadomi Inspektora nadzoru

o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru i bad®o wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

6.5. Raporty z badah.
Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami



bada jak najszybciej, nie pdniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaosci.

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzeetitug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Do celdw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru jest uprawgio

do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badanateriatéw wrddta ich wytwarzania,
I zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wakcy.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadaj certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, Se zapewniono zgod&é

z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. Posiadaj deklaraa zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:

- Polsky Norma lub

- aprobad techniczm w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioratsRiej

Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt. 1, i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumentywsymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, oke&tajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvinspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

1. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument pozwahana rozliczenie faktycznego pesti
kaSdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robseprowadza siw sposéb cigty
w jednostkach przgtych w przedmiarze i wpisuje¢stlo Rejestru obmiaréw.

2. Dokumenty laboratoryjne — dzienniki laboratogjjdeklaracje zgod®oi lub certyfikaty
zgodndci materiatow, orzeczenia o jad@ materiatow i kontrolne wyniki bada
Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakaci.
Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robat.

3. Pozostate dokumenty budowy — do dokumentow bydwmlicza s, oprocz
wymienionych w pkt 1-3 nagbujace dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustale

- korespondengjna budowie.

6.9. Przechowywanie dokumentow budowy.
Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z Dokumentagj Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.



Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaiéniu Inspektora nadzoru

0 zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaaupajmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekdlub przeoczenie
(opuszczenie) w ikxi robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdrigziej w ST nie
zwalnia wykonawcy od obowizku ukaczenia wszystkich robét. Blne dane zostan
poprawione wg ustatkelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych roboékhbzie
przeprowadzony z estascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie ok&onym w umowie.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow.

Zasady okréania ilasci robot podanessw odpowiednich ST i KNR-ach oraz KNNRach.
Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami okktenymi w Dokumentacji Projektowej
I kosztorysowe;.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoruadienia i sprat pomiarowy zostandostarczone
przez Wykonawe. J&eli urzadzenia te lub spet wymagag bada atestacyjnych, to Wykonawca
bedzie posiadawaSne swiadectwa legalizacii.
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Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

- odbiorowi pogwrancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie

wykonywanych robét oraz igi tych robo6t, ktére w dalszym procesie realizatgigap zakryciu.
Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez haarmavogéinego pogbu robét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy

I jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzodhid® bzdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfniej jednak n$ w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora radz

Jakda¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstaei@imentow
w konfrontacji z DokumentagjProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonujesdla zakresu robot okflmnego w dokumentach umownych
wg zasad i jak przy odbiorze ostatecznym robét.i@dbdokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny (kécowy).
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.



Odbior ostateczny robét polega na finalnej ocemdezywistego wykonania robot

w odniesieniu do zakresu ($lc)oraz jakdci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotow®

do odbioru ostatecznegaedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy
Z bezzwtocznym powiadomieniem ndrpie o tym fakcie Inspektora nadzoru..

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru Zakenia robot i przycia dokumentéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezponez Zamawiagego w obecrii
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcajroboty dokona ich oceny jalcdowej na
podstawie przed&onych dokumentéw, wynikéw bafiapomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z DokumentadProjektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapaina realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow eiowych, zwtaszcza

w zakresie wykonania rob6t uzupeta@jch i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot poj@mych lub robét uzupetniagych

w poszczegollnych elementach, komisja przerwie swoyandci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kenisjjaka¢ wykonywanych robot

w poszczegOlnych asortymentach nieznacznie odlmdyaymaganej DokumentadProjektove
I ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszarwarta¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznegafive).

Podstawowym dokumentem jest protokoét odbioru ostatego roboét, spogdzony

wg wzoru ustalonego przez Zamaw@go. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowhzany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj powykonawca, tj. dokumentag budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot.

- Szczegobtowe specyfikacje techniczne.

- Dziennik budowy i rejestr obmiaréw.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflazgodne z ST i programem zapewnienia
jakaosci.

- Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow, certyfikaty

na znak bezpiecastwa zgodnie z ST i programem zapewnieniagdako

- Rysunki (dokumentacja) na wykonanie roboét towazzgych oraz protokoty odbioru

I przekazania tych robot wdeicielom uradzen.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeainiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszgsthiradzone przez komisjroboty
poprawkowe lub uzupetnige zostan zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaweaso.
Termin wykonania robét poprawkowych i uzupetaigich wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugtiem
wad, ktore ujawni sig¢ w okresie gwarancyjnym ekojmi.

Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
Z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestay robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Zasady ogolne.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiaru, ustalomdla danej pozycji przedmiaru. Dla pozycji przedmvaych wycenionych



ryczattowo, podstawptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagwy danej pozycji
przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji pmaedowej kdzie uwzgtdniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST
I w Dokumentacji Projektowe;j.

Podstaw zaptaty czsciowej jest zakres robot wykonany w migsi lub w innym ustalonym

z Inspektorem nadzoru przedziale czasowym. Do egmgstkowych nie natg wliczat podatku
VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne ST.

Koszt dostosowaniagivymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych

w ST obejmuje wszystkie warunki oktene w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w przedmiarze.

9.3. Odjazdy, przejazdy o organizacja ruchu.
Koszt objazdow, przejazddéw i organizacji ruchu mind'ykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Dokumentacja projektowa.
1. Projekt budowlany wewgtrznych instalacji elektrycznych do projektu, opraata Pracowni
Projektowania i Obtugi Inwestycji ,Atrium ArchiteKcStrzelce opolskie ,ul.Osiedle 15

10.2. Ustawy.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (IDZ 2000r. Nr 106 poz. 1126,
Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001r. Mo3. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110
poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 154 poz. 1800 oraz z 2002r. Nr 74
poz. 676 oraz z 2003r. Nr 80 poz. 718).

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach idd¢@Dz. U. Nr 92, poz. 881).

3. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie gvggozarowej (jednolity tekst Dz.
U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

4. Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze tezhgm (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
Z p&n. zm.).

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrénoglowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z p@n.zm.).

7. Ustawa z dnia 21.03.1985r. o drogach publicznych (ID Z 2000r. Nr 71 poz. 838
Z p&niejszymi zmianami).

10.3. Rozporadzenia.

1. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie systemow
oceny zgodngci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczané&kowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie okrigenia
polskich jednostek organizacyjnych up@méonych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trylbuudzielania, uchylania lub zmiany
(Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

3. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@&gawrzenia 1997 r. -

w sprawie ogolnych przepiséw bezpietzisva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budaych (Dz. U. Nr 47,
poz. 401).

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. - w sprawie



informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigsteia

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wérnga 2004 r. - w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekio specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrdmkcjonalno-$ytkowego (Dz.

U. Nr 202, poz. 2072).
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7.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02 r. - w sprawie
sposobéw deklarowania wyrobow budowlanych oraz apognakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@02 r. - zmieniajce
rozporadzenie w sprawie dziennika budowy, mdhta rozbidrki, tablicy informacyjne;
oraz ogtoszenia zamawigpgo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz. 2042).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST- 01
Instalacje elektryczne

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sfwymagania dotycze wykonania

i odbioru robdt instalacji elektrycznych wegtrenych przy przebudowie i nadbudowie budynku
Starostwa Powiatowego na Bieszczadzkie Centrum &késpia Rodziny.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument rzgeiwy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST.

Przedmiot niniejszej specyfikacji technicznej datyprowadzenia robot elektrycznych
wewrgtrznych w typowym budynkuayteczndgci publicznej

Budowa polega na wykonaniu ngstijacych robot:

1. Zasilania budynku od ztza kablowego ZK (projektowane @tnym opracowaniem)

do tablicy TG, wykonanego kablem typu YK& 4x50 mm\2 w rurze PCV 60. Zasilania
czesci nadbudowanej (WLZ) od tablicy T-1, przewodéby zSo 5x10 mm\2 w rurze RVS 47,
montaz tablicy T-2, sterowania vagiznikiem

gtéwnym poprzez przyciski WPP wraz z friterownicz wykonar przewodem HDGs 3x1,5
mm\2.

2. Instalacji dwietlenia z przygotowaniemdo zabudowania oprawtewiych isciennych,

3. Instalacji zasilania gniazd wtyczkowych podtynkoWwyaszczelnionych, wykonarprzewodem
YDY zo 3x2,5 mm\2 w iléci 80 szt.

4. Instalacji ochrony przeciwpotaniowej wykonanej przewodem LY 25 mm\2 i DY 4 mm\2
wraz z szya wWyrownawca.

5. Préb i pomiaréw powykonawczych i robot przygotowayah.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.7

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow i wyrobow.
Ogolne wymagania dotygze materiatow i wyrobdéw, ich pozyskiwania i sktadoa
podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rozdzielnia, tablica i zicze kablowe.
Dla wykonania tablicy tablic T-2 nalg stosowé
obudowy typowe wedtug wymiardw i stopnia ochronyp&zzonej na schemacie ideowym.

2.3. Kable i przewody.

Dla wykonania wewegtrznych linii zasilagcych tablice naley stosowa kable o napiciu
0,6/1 kV naspujacych typow:

- kabel YKYzo 4x50 mm\2,

oraz przewody o naggiu 750V nasfpujacych typow:

- przewdd YDYzo 5x10 mm\2.

Przewody dla instalacji sitowej nalestosowa typu YDYzo ptaskie i oksigte zzyta ochronn
0 napeciu 300/500V typu YDYo0 5x4 mm\2.



Przewody dla instalacjissvietleniowej, gniazd wtyczkowych, obwodow sterovayich naley
stosowa typu YDYzo ptaskie i okggte zzyta ochronm o napgciu 300/500V:

- przewod YDYz0 3x1,5 mm\2,

- przewdd YDYzo 3x2,5 mm\2,

- przewod YDYz0 3x4,0 mm\2,

- przewdd YDYzo 4x1,5 mm\2,

- przewdéd HDGs 3x1,5 mm\2 (przewdd sterowniczy pigku przeciwpaarowego
WPP),

Przewdd dla instalacji pstzen wyrGwnawczych naley stosowa:

- przewod DY 4 mm\2,

- przewdd LY 25 mm\2 750V.

Do uziemienia szyny wyréwnawczej najezastosowébednark ocynkowamn 30x4 mm.

2.4. Osprzt podtynkowy.

W instalacjach elektrycznych najestosowa osprzt wedtug wskaza dokumentacji
projektowe;j:

2.4.1. Ospret podtynkowy:

- puszki z tworzywa kiecowa PK-60/1 pt. 250 V fi 60 IP 20,

- puszki z tworzywa PO-80 pt. 250 V fi 80 IP 20,

- ramka dla osprgu 1-modut. kwadratowa,

- ptytki taczeniowe do puszek fi 80 4x2,5 mm\2,

- tacznik podtynkowy klawiszowy 1-biegunowy 10A, 250 V,

- tacznik podtynkowy klawiszowy 1-biegunowy 10A, 250RA44,

- tacznik podtynkowy klawiszowywiecznikowy 10A, 250 V,

- tacznik podtynkowy klawiszowy schodowy 10A, 250 V,

- gniazda wtyczkowe podtynkowe 2P+N 10/16A 250 V,

- gniazda wtyczkowe podtynkowe 2P+N 10/16A 250 ¥4P
mocowanie przewodow dadznikow — samozaciskamigdo gniazd wtyczkowych zaciskami
gwintowanymi, 4czniki i gniazda zamocowav ramkach jednokrotnych.
osprz;tu zaciskami gwintowanymi.

2.4.2. Ospret do pohczen:

- szyna wyrbwnawcza SW,

- obejmy z bednarki ocynkowanej 20x3 mm doappé& wyréwnawczych,
- koncowki kablowe Cu K-50 mm\2 do zaprasowywania,

- kotki kotwiace fi 10 mm,

- kotki rozporowe fi 10 mm,

- kotki rozporowe do ptyt gipsowych fi 10 mm,

- haczyki sufitowe,

- Zlaczeswiecznikowe 3-biegunowe,

- opaski i oznaczniki kablowe,

- sruby, podktadki i nakgtki M8.

2.5. Oprawy Gwietleniowe.

W instalacjach elektrycznych nalestosowd oprawy dwietleniowe wedtug wskasa
dokumentaciji projektowej:

- oprawy wg projektu

oprawy wyposay¢ nalezy w swietldwki kompaktowe typu PL-C 14W.

2.6. Rury instalacyjne winidurowe, listwy elektroinstalacyjne.

Dla instalacji elektrycznych nalg stosowa rury winidurowe karbowane i sztywne:
- rury winidurowe PCV fi 60 (zasilanie wewtnzna linia),

- rury winidurowe RVS 47 (wewgtrzne linie zasilajce),

- rury winidurowe RVS 28 (instalacja p-paemiowa),



- rury karbowane RVKL 16 (instalacja p-paeaiowa),
- rury karbowane RVKLn 16 (instalacjdwietlenia).

2.7. Materiaty budowlane do zaprawiania bruzd.

Dla instalacji elektrycznych nalg zastosowanastpujace materiaty budowlane:
- cegta ceramiczna petna 25x12x6,5 cm kl. 7,5

- piasek do zapraw budowlanych,

- cement portlandzki zwykty bez dodatkéw ,35”,

- wapno suchogaszone (hydratyzowane).

- wapno gaszone (ciasto wapienne).

2.8. Sktadowanie materiatéw.
Wszystkie materiaty i wyroby natg uktada wedtug poszczegolnych grup, wietkon
i gatunkdw w sposbb unatiwiajacy dostp do poszczegolnych materiatow.

2.9. Odbiér materiatow na budowie.

Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokdtami odbioru technicznegmstami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami zgodriai.

Dostarczone materialty na miejsce budowy hakprawdzt pod wzgédem kompletnéci

I zgodndci z danymi producenta.

Nalezy przeprowadi ogledziny dostarczonych materiatow. W razie stwierdaemad lub
powstania wtpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem nadg podd& badaniom okrdonym
przez Inspektora nadzoru.

2.10. Jakaé¢ materiatow.

Wszystkie elementy sktadowe instalacji elektrycangowinny pod wzgidem jakdci

spetnig wymagania podane w odpowiednich aktach normatytvmyposiadéd odpowiednie
certyfikaty. Zgodnie z tymi wymaganiami, przewodyaible, ospra podtynkowy i hermetyczny,
oprawy @éwietleniowe, rury instalacyjne, listwy powinny gdizy innymi spetnid nastpujace
warunki:

- nie powinny mié widocznych uszkodzeizolacji i obudowy, wgnieag peknigé,

- powinny by fabrycznie oznakowane rodzajem materiatu, rggr@ducenta,

- powinny by oznaczony szeregrednica, przekroj,

- powinny by oznakowane datprodukcji, obowdzujaca norm.

3. SPRZET.

Do wykonania zamierzeinwestycyjnych wymagany jest negtijacy sprz:t:
- samochdd dostawczy 0,9t,

- samochdd skrzyniowy o tadowsu 5t,

- Zuraw samochodowy o adigu do 4t,

- betoniarka wolnospadowa elektr. o pojesuid 50 dma3,

- elektronarzdzia i pozostaty niezfuiny sprzt techniczny.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST- 00 ,Wymagania ogoind™4pk.

4.2. Transport kabli.
Kable winny by transportowane nawigte na legbny kablowe na specjalnej przyczepie
do przewaenia kabli. Dopuszczacsiransportowaniedibndéw kablowych na samochodzie



skrzyniowym ustawionych pionowo na kradziach tarcz. Bony winny by w sposob pewny
zabezpieczone przed przetaczaniegnZatadunek i wytadunek kabli winien dprowadzony
Zurawiem samochodowym. Dopuszczatsikze transportowanie kabli w &tkach przy
zachowaniu odpowiednigjednicy kegu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robaot.
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST- 00 ,yené#a ogodlne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.

5.2.1. Wykonanie i zaprawianie bruztepych otworéw, wek do osprztu:

Podstaw wytyczenia tras przewodow i kabli oraz rur instgjaych stanowi

Dokumentacja Projektowa i ST. Po wykonaniu mectamggo kucia bruzd i otworow nale
sprawdzé wymiary. Przy skrzgowaniu s¢ trasy przewodow i rur z innymi instalacjami
(wodnymi) naley wyku¢ bruzd; tak gkboka, by zachowa odstp nie mniejszy i 5 cm. Bruzdy
powinny by¢ tak gkbokie, by rury wzadnym przypadku nie wystawaty ponad powierzehni
surowego muru wcej niz 0 5 mm. Trasy bruzd dla rurek i przewodow nie mbg ukasne,
lecz rownolegte do krawdzi scian i stropow.

5.2.2. Przédjcia przez stropyiciany.

Przefcia przez stropydciany winny speti@nasgpujace wymagania:

- wszystkie przdgia obwodow instalacji elektrycznej muaday¢ chronione przed
uszkodzeniami,

- przegcia naley wykona w przepustach rurowych.

5.2.3. Monta konstrukcji wsporczych i uchwytow.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do nagmtinstalacji i aparatéw,

powinny by zamocowane do podta w sposob trwaty, uwzglniajacy warunki
technologiczne.

5.3. Roboty montaowe.

5.3.1. Monta przewodow, kabli, rur instalacyjnych:

Rury naley instalow& w przygotowanych wczaiej bruzdach mocag je w ods¢pach

okoto 1 m drutem, za pomg@gwazdzi lub ,fastrygowa@” gipsem. W przestrzeni nad stropem
z ptyt GK jak te w stupach betonowych, rury karbowane aglekiad& mocupc je do podtaa
lub konstrukcji paskami. Po uteniu rur bruzdy naley wypeini zapravs cementowo-wapieran
Przewody mocuje siw uprzednio wykonanych bruzdach podobnie jak lubyza pomog
drobnych uchwytéw. Przewody podtynkowe muby¢ utozone ptasko na calej diugm,
Wymagana grubig tynku nad przewodami minimum 5 mm.

W zainstalowane rury nalg wciagna¢ odpowiednie przewody i kable po odmierzeniugcici

i sprawdzeniu aigtosci kazdego odcinka. Po uteniu przewodow i kabli nakly wprowadzé
koncowki do puszek, tablic rozdzielczych i aparatury.

5.3.2. Monta osprztu elektrycznego, oprawswietleniowych, aparatéw i obudow.

Sprzt, osprzt elektryczny, oprawy &wietleniowe i uradzenia (obudowy) naty

mocowa do poditaa w sposéb trwaly, zapewniay mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do
mocowania mogstuzy¢ odpowiednie konstrukcje wsporcze, konsolki osadagrpodiau

oraz kotki rozporowe lub kotwce. Osprzt podtynkowy (puszki) i hermetyczny nale
mocowa do podiaa przez gipsowanie z wyrownaniem pa@oPrzewody nakgy podhczy¢ po
uprzednim przedzwonieniu w sposoéb trwaty do zasisk@bowych ospratu i aparatury, naley
podkczy¢ przewod ochronny. Oprawy po rozpakowaniu i oczysaa naley sprawdzt przed
zainstalowaniem przez zafeniezrodtaswiatta. Po zabudowaniu zamontaiv@dodatkowe detale
jak klosze, odb#niki, rastry.

5.3.3. Monta instalacji przeciwporaeniowej.

Od rozdziatu instalagjtrojfazowa wykona jako 5-przewodow, a instalagj 1-fazows jako



3-przewodow. Do gtéwnej szyny uziemiagej zgodnie z PN-IEC 60364-5-54 nafe
przylaczyc:

- przewody uziemiage

- pofaczenia wyréwnawcze

- przewody ochronne

Pokczenie przewodu uziemiggego powinno znajdowssie przy szynie w celu uniiwienia
wykonania pomiarOw rezystancji uziemid®?ohczenia wyrownawcze gtbwne wykahstosujc
przewod LY 25 mm\2, ktorym patzy¢ nalery wszystkie metalowe ezci jak wodocig,
elementy konstrukcyjne itp. W pomieszczeniach $oggh mieszka nalery wykona
pofaczenia wyréwnawcze miejscowe przewodem DY 4 mméBd2enie szyny wyréwnawczej
z uziomem naley wykona bednarl uziemiajca nascianie budynku. Bednagkuktada nalezy
na wspornikach z uchwytem Beabowym osadzonych w podio.

5.5. Roboty pomiarowe (préby pomontaowe).
Roboty pomiarowe naky wykona przyrzdami atestowanymi w zakresie prac
pomiarowych okrdonych w rozdz. 6.2

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.

6.2.1. Badania przed przypteniem do robot:

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania cigtosci
przewodow i kabli.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot:

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobot

w zakresie i z agstotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Inspektora
nadzoru. W szczegélda kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie wymiaréw przy robotach przygotowawbzy

- sprawdzenie gitosci przewoddw i kabli po uteeniu,

- przedzwonienie instalacji pod wzdem zgodnéci wykonania.

6.2.3. Badania i préby po mouta

Po zakaczeniu robot naley wykona: proby po montau obejmugce badania

i pomiary wszystkich wybudowanych instalacji. Zakpmodstawowych préb obejmuije:
- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryegn

- pomiar rezystancji izolacji przewodow sterowniclzy

- pomiar skuteczri@i ochrony przeciwporaniowe] instalacji elektrycznej,

- pomiar uziemienia i ggtosci polaczen wyrbwnawczych,

- badanie wydcznikow r&nicowopudowych.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST- 00 ,Wymegagolne” pkt 7.1
Obmiaru robét dokonuje iz natury (wykonanej roboty) przyjmugj jednostki miary
odpowiadajce opisom zawartym w dokumentacji i tak:

- dla osprztu montaowego: szt, kpl.,

- dla kabli i przewodow: m,

- dla sprztu tacznikowego: szt., kpl.,

- dla opraw éwietleniowych: szt., kpl.,

- dla uradzen i odbiornikdw energii elektrycznej: szt., kpl.

- dla aparatow i obudéw: aparat, szt.



- dla pomiaréw powykonawczych: pomiar, odcinek, szt
- dla robot murowych i przekubruzd: m\2, m, otwoér, m\3.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBrojektows, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru,jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6.2 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot ulegagych zakryciu umgiwia ocerg prawidtowaci montau

I wykonania. Powinien byprzeprowadzony komisyjnie, w obedoblnspektora nadzoru
I uzytkownika. Z odbioru robét ulegaych zakryciu naley sporadzi¢ protokot.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- utozenie przewodow podtynkowych,

- utozenie rur instalacyjnych pod tynkiem.

8.3. Odbidr techniczny kaicowy.

Odbior techniczny kécowy jest to odbidr instalacji po zakzeniu budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji. Przy odbiorzéckovym wymagane jest przedinie
nastpujacych dokumentow:

- wszystkich dokumentéw od#fmie odbioru robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
- wszystkich protokotéw bada prob po montau,

- Swiadectw jakéci wydanych przez dostawcow materiatow i wyrobdw,

Przy odbiorze kicowym naley sprawdz:

- zgodnd¢ wykonania instalacji z Dokumentadprojektowa oraz ewentualnymi
zapisami w dzienniku budowy dotygz/mi zmian i odsfpstw od Dokumentaciji
Projektowej,

- aktualné¢ Dokumentaciji Projektowej i czy wprowadzono wszistkmiany

I uzupetnienia,

- protokoty bada i préb pomontaowych.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.
Ogolne zasady ptatdo podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.1.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Przepisy zwizane podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 10.

10.1. Normy i inne dokumenty:

1. PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne linie kal@oRrzepisy budowy.

2. NSEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizaciijme kablowe. Projektowanie

I budowa.

3. PN-EN 60598-2-3-2002 Oprawywaietleniowe-Wymagania szczegotowe-Oprawy
oswietleniowe drogowe i uliczne.

4. PN-EN60598-2-3:2002 (EN 60598-2-3:1997) PN-EN9®1:2001 (EN60598-
1:2000+A11:2000) — Wymagania bezpietzteva dla opraw @vietleniowych.

5. PN-87/B-01100 Piasek zwykty.

6. PN-ICE 60364-4-41:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnieni bezpiecazgtwa. Ochrona przeciwpomniowa.

7. PN-ICE 60364-4-43 Instalacje elektryczne w ot@iek budowlanych. Ochrona dla



zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed gglem przegzeniowym.

8. PN-IEC 60364-4-46 Instalacje w obiektach budomtdn. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Odiczanie izolacyjne igczenie.

9. PN-ICE 60364-4-47:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieam#wa. Stosowanigodkdédw ochrony dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Postanowienia ogolrérodki ochrony przed pozaniem pgdem
elektrycznym.

10. PN-IEC 60364-4-473 Instalacje w obiektach budaych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa.Srodki ochrony przed pdem przeiSeniowym.

11. PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budmwyth. Dobér i monf
wypos&enia elektrycznego. Aparaturgeniowa i sterownicza.

12. PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach budmwyth. Dobdr i monf
wyposa&enia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

13. PN-EN 12464-$wiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&¢ | - Miejsca
pracy we wetrzu.

14. PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycanabiektach budowlanych. Dobér
i monta&S wypos&enia elektrycznego. Obdalncsé pradowa diugotrwata przewodow.
15. PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach bu@dowth. Dobdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiestea.

16. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzenie odbiorcze.

17. PN-87/E-90054 Przewody jectytowe 0 izolacji polwinitowej.

18. PN-74/E-90066 Przewody wieidowe o wspolnej izolacji polwinitowe;.

19. PN-EN 1838 Zastosowanigéwetlenia. Gwietlenie awaryjne.

20. Dz.U. nr 169 z 2003r Rozpadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej

z dnia 26.09.1997r dotyaze ogdllnych przepisdw bezpieéséwva i higieny pracy.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST- 02
Instalacja odgromowa

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sfwymagania dotycze wykonania
i odbioru robét instalacji odgromowej przy przebui®i nadbudowie budynku Starostwa
Powiatowego na Bieszczadzkie Centrum WspieraniaziRgd

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument rzgetwy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST.

Przedmiot niniejszej specyfikacji technicznej datyprowadzenia robot elektrycznych
instalacji odgromowej w typowym budynkuaydeczndci publicznej

Budowa polega na wykonaniu ngstijacych robot:

1. Montazu zwodéw poziomych niskich izolowanych z drutu amtgowego stalowego
ocynkowanego typu DfeZn 8 mm, na wspornikach dysiatych klejonych

I przykrecanych do blachy.

2. Montazu przewodéw odprowadzggych z drutu odgromowego stalowego
ocynkowanego typu DfeZn 8 mm uatmnego w rurach winidurowych typu RVS 28 pod
tynkiem.

3. Montazu uziemienia fundamentowego bedreodcynkowan typu FeZn 30x4 mm.

4. Montazu skrzynek zacisku kontrolnego typu GALMAR z twongysztucznego

na pokczeniach uziemienia z przewodem odprowagzan.

5. Préb i pomiaréw powykonawczych i robot przygotowayah.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST- 00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.7

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw i wyrobow.

Ogolne wymagania dotyaze materiatow i wyrobdéw, ich pozyskiwania i skladovwa
podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Druty i bednarki.

Dla wykonania zwoddw poziomych instalacji odgrompnaezy stosowa drut stalowy
typu DFeZn fi 8 mm. Na uziemienia powierzchniowandamentowe naky stosowa bednark
ocynkowan o wymiarach i typu FeZn 30x4 mm.

2.3. Osprat, wsporniki dystansowe i skrzynki zacisku kontrolrego.

Dla wykonania instalacji odgromowej najestosowd@ nastpujacy osprzt, wsporniki
dystansowe i studzienki kontrolne:

- skrzynka zacisku kontrolnego typu GALMAR 200x28én (lub rownowane),

z tworzywa,

- wsporniki dystansowe do przykania,

- wsporniki dystansowe do klejenia,

- wsporniki z uchwytem bémibowym,

- zlacza uniwersalne krzpwe,

- zlacza przykecane do blach,

- ztacza kontrolne.

2.4. Rury instalacyjne winidurowe.

Dla instalacji odgromowej natg stosowa rury winidurowe sztywne, typu RVS 28

pod tynkiem, jako ostony przewoddéw odprowadezggh. Rury przeznaczone na ostony nie mog
posiadé widocznych gknie¢ i zagniecé. Rury powinny by dostarczone na plac budowy
bezpdrednio przed ich wbudowaniem.



2.5. Skladowanie materiatow.
Wszystkie materiaty i wyroby natg uktada wedtug poszczegolnych grup, wietiod
I gatunkow w sposob unitiwiajacy dostp do poszczegolnych materiatow.

2.6. Odbiér materiatbw na budowie.

Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakéci, protokétami

odbioru technicznego, atestami, aprobatami techgioz, deklaracjami zgodroi.
Dostarczone materialty na miejsce budowy hakprawdzt pod wzgédem kompletnéci

I zgodndci z danymi producenta.

Nalezy przeprowadzi ogledziny dostarczonych materiatdw. W razie stwierdaemad lub
powstania wtpliwosci ich jakdci, przed wbudowaniem néadg podd& badaniom okrdonym
przez Inspektora nadzoru.

2.7. Jaka¢ materiatow.

Wszystkie elementy sktadowe instalacji odgromoweyinny pod wzgidem jakaci
spetnid wymagania podane w odpowiednich aktach normatytmnyposiada odpowiednie
certyfikaty. Zgodnie z tymi wymaganiami, druty, Ioedki, osprzt, wsporniki, studzienki
kontrolne i rury winidurowe powinny railzy innymi spetni@ nastpujace warunki:

- nie powinny mié widocznych uszkodzeobudowy, wgnieag peknige,

- powinny by fabrycznie oznakowane rodzajem materiatu, rggr@ducenta,

- powinny by oznaczony szere§rednica, przekroj,

- powinny by oznakowane datprodukcji, obowdzujaca norm.

3. SPRZT.

Do wykonania zamierzZeinwestycyjnych wymagany jest negtijacy sprz:t:
- samochdod dostawczy 0,9t,

- spawarka elektryczna transformatorowa 500A,

- elektronarzdzia i pozostaty niezfuiny sprzt techniczny.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST- 00 ,Wymagania ogoind™4pk.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robat.
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST- 00 ,Wyen&a ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.

5.2.1. Wykonanie i zaprawianie bruzd :

Podstaw wytyczenia tras rur instalacyjnych stanowi Dokutaeja Projektowa i ST. Po
wykonaniu mechanicznego kucia bruzd aglsprawdzé wymiary. Bruzdy powinny bytak
gkebokie, by rury wzadnym przypadku nie wystawaty ponad powierz¢lsnirowego muru
wiecej niS o 5 mm. Trasy bruzd dla rurek nie mdgy¢ ukosne, lecz pionowe.

5.2.2. Monta wspornikéw dystansowych.

Wsporniki dystansowe przewidziane do mantawoddw poziomych instalacji
odgromowej, powinny hiyyzamocowane do podta w sposob trwaty, uwzglniajacy
warunki technologiczne.

5.3. Roboty montaowe.

5.3.1. Monta drutu i rur instalacyjnych:



Rury naley instalow& w przygotowanych wczaiej bruzdach mocag je w ods¢pach
okoto 1 m drutem, za pomg@gwazdzi lub ,fastrygowa@” gipsem. Po utéeniu rur bruzdy naley
wypetnic zaprava cementowo-wapienn W zainstalowane rury nafg wciagnaé za

na zainstalowane wsporniki dystansowe malamontowéa odpowiednie drut odgromowy
po odmierzeniu, wyprostowaniu i gciu. Drut odgromowydczy¢ przy pomocy typowych
zaciskéw uniwersalnych stganych oraz zaciskow kontrolnych do bednarki. Uzégna
poziome tamowe naley uktad& w uprzednio wykonanym wykopie pod fundament, przy
pomocy specjalnych uchwytow. Poétga do skrzynek zacisku kontrolnego wykémaocupc
bednark nascianie przy pomocy wspornikéw bembowych.

5.3.2. Monta osprztu odgromowego i skrzynek zacisku kontrolnego.

Osprzt instalacji odgromowej oraz skrzynki zacisku kofego naley mocowa

do podiaa w sposoéb trwaty, zapewniay mocne i bezpieczne ich osadzenie.

5.4. Roboty pomiarowe (proby pomontaowe).
Roboty pomiarowe naky wykona przyrzdami atestowanymi w zakresie prac
pomiarowych okrdonych w rozdz. 6.2

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.

6.2.1. Badania przed przypteniem do robot:

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykér@adania jakéci drutu
odgromowego.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot:

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobét
w zakresie i z agstotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Inspektora
nadzoru. W szczegélda kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie wymiaréw przy robotach przygotowawbzy

- utozenie bednarki zgodnie z przepisami i ST,

6.2.3. Badania i préby po mouta

Po zakaczeniu robot naley wykona: proby po montau obejmujce badania

I pomiary zabudowanych instalacji. Zakres podstayawprob obejmuje:

- pomiar uziemienia i ggtosci obowodoéw odgromowych.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST- 00 ,Wymggagolne” pkt 7.
Jednosti obmiarow jest 1 metr utgenia drutu odgromowego, bednarki lub rur instalaygg,
z& dla skrzynek zacisku kontrolnego, osgitgz wspornikéw i konstrukcji 1 szt. lub 1 komplet.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdét.

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgByojektova, ST | wymaganiami
Inspektora nadzoru,jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbior robot ulegagych zakryciu umgiwia ocerg prawidtowaci montau



i wykonania. Powinien yprzeprowadzony komisyjnie, w obeduw Inspektora nadzoru
I uzytkownika. Z odbioru robot ulegggych zakryciu naley sporadzi¢ protokot.
Odbiorowi robot zanikacych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- utozenie rur instalacyjnych,

- roboty montaowe bednarki przed wykonaniem zasypki i zabetondsvan
fundamentow.

8.3. Odbidr techniczny kacowy.

Odbior techniczny kécowy jest to odbidr instalacji po zakzeniu budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji. Przy odbiorzéckovym wymagane jest przedinie
nastpujacych dokumentow:

- wszystkich dokumentéw od#fmie odbioru robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
- wszystkich protokotéw bada prob po montau,

- Swiadectw jakéci wydanych przez dostawcow materiatow i wyrobdw,

Przy odbiorze kicowym naley sprawdz:

- zgodnd¢ wykonania instalacji z Dokumentadprojektowa oraz ewentualnymi
zapisami w dzienniku budowy dotygz/mi zmian i odsfpstw od Dokumentaciji
Projektowej,

- aktualné¢ Dokumentaciji Projektowej i czy wprowadzono wszistkmiany

I uzupetnienia,

- protokoty bada i préb pomontaowych.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.
Ogolne zasady ptatdo podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.1.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Przepisy zwizane podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 10.

10.1. Normy i inne dokumenty:

1. PN-86/E-05003/01 — Ochrona odgromowa obiektodoldanych. Wymagania
ogolne.

2. PN-ICE 61024-1:2001 - Ochrona odgromowa obiekiadowlanych. Zasady
ogolne.

3. PN-ICE 61024-1-1:2001 - Ochrona odgromowa obwkiudowlanych. Zasady
0golne. Wybér pozioméw ochrony dla adzex piorunochronnych.

4. PN-ICE 61024-1-2 - Ochrona odgromowa obiektéddwlanych. Zasady ogdlne.
Przewodnik B. Projektowanie, moSte&konserwacja i sprawdzenie adzer
piorunochronnych.

5. PN-ICE 60364-5-54 Instalacje w obiektach budomtd. Dob6r i mont&
wyposa&enia elektrycznego. Uziemienia i przewody.

6. BN-83/8836-02-Roboty ziemne. Wymagania | badanzg odbiorze.



