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Opis techniczny

1. Podstawa opracowania.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (t.j. Dz. U. z 2017 r. poz. 784).

e Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury Oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (t.j. Dz. U. z 2019 r. poz.
2310 z pdzn. zm.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkdw technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczerstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (t.j. Dz. U. z 2019 r. poz. 2311
z pézin. zm.).

e Mapa zasadnicza,

e Wizja w terenie.

2. Charakterystyka drogi i ruchu- opis stanu istniejacego, projektowanego i zakresu
prac.

Parametry techniczne drogi powiatowe]j nr 2303R na odcinku objetym dziataniem organizacji
ruchu:

- Jezdnia szerokosci 3,00-5,00m o nawierzchni bitumicznej (beton asfaltowy),
- Klasa techniczna drogi: L
- Kategoria drogi: Powiatowa

- Predko$¢ dopuszczalna 50km/h

Stan projektowany na drodze w miejscu projektowanego zjazdu:

e Ustawienie oznakowania pionowego wg. zatwierdzonego projektu organizacji ruchu
e Whykonanie robdt inwestycyjnych
e Przywrdcenie pasa drogowego do stanu pierwotnego

Roboty przy remoncie drogi powiatowej w miejscowosci Lipie przewidujg catkowite
zamkniecie ruchu kotowego jak i pieszego na przedmiotowym odcinku drogi.



3. Cel opracowania. Uzasadnienie wprowadzenia czasowej zmiany organizacji ruchu.

Wprowadzenie czasowej zmiany organizacji ruchu podyktowane jest koniecznoscig
zachowania bezpieczenstwa dla ruchu pieszego i kotowego podczas wykonywania prac
zwigzanych remontem drogi powiatowej od km od km 1+302 do 1+364 w miejscowosci Lipie.

Remont polegac¢ bedzie na wymianie catej konstrukcji drogi od km 1+302 do km 1+364,
odbudowie korpusu drogi. Natomiast w km 14320 planuje sie wymiane uszkodzonych rur
przepustowych ®120cm na nowe. Inwestycja przewiduje rowniez remont zniszczonych Scianek
oporowych na wlocie i wylocie przepustu przez zastosowanie prefabrykatow.

Z uwagi na charakter robdt oraz brak mozliwosci prowadzenia robdt ,potéwkowo”,
projektuje sie zamkniecie ruchu kotowego i pieszego.

4. Termin wprowadzenia czasowej organizacji i przywrocenia stanu poprzedniego.

Termin wprowadzenia czasowej zmiany organizacji ruchu zostanie okreslony szczegétowo
w decyzji zezwalajgcej na zajecie pasa drogowego wydanej przez zarzadce drogi.

Po zakonczeniu robdt w pasie drogowym oznakowanie i zabezpieczenie robdét nalezy
niezwtocznie usungad i teren przywrécic¢ do stanu pierwotnego.

5. Oznakowanie
Odlegtosc i wysokos¢ umieszczenia znakéw drogowych pionowych wynosi:

e Poziomo od krawedzi pobocza 0,50-1,00m

o  Wysokos¢ umieszczenia znakdéw ostrzegawczych i zakazu (dolnej ich krawedzi)
od poziomu pobocza min. 2,00m

e  Wysoko$¢ umieszczenia zapdér drogowych od 0,9-1,10m, mierzagc od poziomu
nawierzchni do gérnej krawedzi zapory

o  Wysokos¢ umieszczenia tablic kierunkowych od 0,9-1,50m mierzagc od poziomu
nawierzchni do dolnej krawedzi tablicy

o  Wysokos¢ umieszczenia tablic kierujgcych 0,25m mierzagc od poziomu nawierzchni
do dolnej krawedzi tablicy, tablice nalezy umiesci¢ prostopadle do osi drogi w odstepach
nie wiekszych niz 10m.

e Nalezy bezwzglednie zachowaé minimalne wymagane odlegtosci pomiedzy nastepujgcym
po sobie oznakowaniem zaréwno istniejgcym jak i projektowanym

- 20m na drodze o dopuszczalnej predkosci powyzej 60km/h

- 10m na pozostatych drogach



Wykaz projektowanych znakdéw:

e Znak A-14- ,Roboty na drodze” -2szt.

e 7Znak B-1-,Zakaz ruchu w obu kierunkach”- 2szt.

e Znak U-20b- 2szt.

e Znak B-33-,Ograniczenie predkosci do 40km/h” - 2szt.
e Znak B-25-,Zakaz wyprzedzania”- 2szt.

6. Zagroienia i utrudnienia

Projektowane rozwigzanie ma na celu zapewnienie bezpieczerstwa robotnikéw,
uzytkownikéw ruchu kotowego oraz pieszych na przedmiotowym odcinku drogi podczas
wykonywania robot.

Zagrozenia i utrudnienia wystepujace to:
- brak przejscia dla pieszych,
- mozliwos¢ potracenia pieszego przez pojazd budowy,

- utrudnienia w ruchu kotowych zwigzane z zamknieciem drogi.

7. Postanowienia koncowe.

Prace nalezy wykonywa¢ podczas pory dziennej przy dobrej widoczno$ci. Pojazdy wykonujace
pracy przy robotach prowadzonych w pasie drogowym powinny by¢ wyposazone w ostrzegawczy
sygnat swietlny btyskowy barwy zé6ttej, widoczny ze wszystkich stron z odlegtosci co najmniej
500m, przy dobrej przejrzystosci powietrza.

Przy wystgpieniu niekorzystnych warunkéw atmosferycznych lub wzmozonym ruchu
pojazdow i pieszych nalezy zastosowac reczne kierowanie ruchem. Reczne kierowanie ruchem
musi odbywac sie przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia do kierowania ruchem.

Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane
w odziez ostrzegawczg barwy pomaranczowej lub zéttej i wyposazone w elementy odblaskowe.

Do oznakowania miejsca prowadzenia robét nalezy uzy¢ znakéw drogowych o wymiarach
o jedng kategorie wyzszg, lica znakéw z foli odblaskowej min. Il generacji. Nalezy zapewnic
stabilne zakotwienie znakéw uniemozliwiajace ich wywrdécenie.

Oznakowanie robét nalezy wykonac przy zachowaniu petnego bezpieczenstwa dla ruchu
kotowego i pracownikdw ustawiajgcych znaki. Za stan oznakowania w okresie prowadzenia robot
odpowiada wykonawca.

Odpowiedzialny za prawidtowe oznakowanie miejsca prowadzenia robdt i za bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych jest Wykonawca.

Opracowat:

mgr inz. Rafat Zimny



