5.11. LISTWY I NAROZNIKI OCHRONNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
montazowych listew i naroznikdéw ochronnych.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie rob6t montazowych listew i naroznikdw ochronnych.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagania Ogolne.

1.5.0g6lne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacijg
projektow, ST i poleceniami Inspektora nadzoru budowlanego.

1.5.1.Wymogi formalne

Wykonanie robét winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majacemu wtasciwe doswiadczenie w realizacji
tego typu robét i gwarantujgcemu wtasciwg jakos¢ wykonania.
Roboty winny by¢ wykonane $cisle wg dokumentacji technicznej.

1.5.2.Warunki organizacyjne

Przed przystapieniem do rob6t wykonawcy oraz nadzér techniczny winny sie doktadnie zaznajomié z
catoscig dokumentacji technicznej, w tym takze i z pozostatymi odrebnymi czeSciami dokumentaciji
(dotyczy to zwlaszcza projektu organizacji robét).

Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasni¢ z autorami
poszczegoélnych opracowan.

2. MATERIALY

Odbojnice systemowe gotowe wykonane z tworzywa akrylowo-winylowego elastycznego mocowane
do Scian za pomocg kleju montazowego, na podkonstrukcji aluminiowej, systemowe zaSlepki
koncowe. Dilugos¢ handlowa — 4,00 m. Narozniki ochronne systemowe gotowe, samoklejgce z
tworzywa akrylowo-winylowego mocowane na naroznikach scian.

3. SPRZET

Transport i montaz materiatow odbywa sie recznie. Dow6z dowolnymi Srodkami transportu

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
4.1.Transport

Nalezy stosowac tylko takie $rodki transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
rob6t. Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce

5. WYKONYWANIE ROBOT

Odbojnice systemowe gotowe wykonane z elastycznego tworzywa akrylowo-winylowego na
podkonstrukcji aluminiowej, mocowa¢ do $cian za pomoca kleju montazowego do stabilnej
powierzchni, odttuszczonej i oczyszczonej z kurzu, na koncach zatozy¢ systemowe zaslepki koricowe
Narozniki ochronne. Ostone wtasciwg z tworzywa mocowac do naroznika. Ostona samoklejgca.



6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola wykonania podtozy powinna by¢ przeprowadzona przez Inspektora nadzoru przed
przystgpieniem do wykonywania pokry¢. Uznaje sie, ze badania daty wynik pozytywny, gdy wszystkie
sprawdzane wiasciwosci pokrycia sg zgodne z niniejszymi Wymaganiami lub wymaganiami Aprobaty
Technicznej.

Kontrola jakosci:

a) Wymagana jakos¢ materialtéw pokrywczych powinna byé potwierdzona przez producenta przez
zaSwiadczenie o jakos$ci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwno
rzednym dokumentem.

b) Materialy pokrywcze dostarczone na budowe bez dokumentow potwierdzajgcych przez producenta
ich jakos¢ nie moga by¢ dopuszczone do stosowania.

¢) Odbior materiatéw pokrywczych powinien obejmowac zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg oraz
sprawdzenie witasciwosci technicznych tych materiatdw z wystawionymi atestami wytwoércy. W
przypadku zastrzezen co do zgodnosci materialu z zaswiadczeniem o jakosci wystawionym przez
producenta — powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy panstwowe;j.

d) Nie dopuszcza sie stosowania do robot pokrywczych materiatdw, ktérych wiasciwosci nie
odpowiadaja wymaganiom przedmiotowych norm.

e) Nie nalezy stosowac réwniez materiatdw przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym). Wyniki
odbioréw materiatéw i wyrobow powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Montaz odbojnic w mb zamontowanych elementow
Narozniki ochronne w szt zamontowanych elementow

8. ODBIOR TECHNICZNY ROBOT

Podstawe do odbioru wykonania rob6t stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z dokumentacja
projektows i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji powykonawcze;j.

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢: petna dokumentacje powykonawcza, protokély z badan
kontrolnych oraz certyfikaty jakosci materiatow i wyrobow, stwierdzenie inspektora nadzoru, ze wyniki
przeprowadzonych badan robét byly pozytywne

Nie przewiduje sie odstepstw od wymagan niniejszych warunkoéw technicznych.

Protokot odbioru powinien zawierac: zestawienie wynikbw badan miedzyoperacyjnych i koncowych,
stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robét z projektem, spis dokumentaciji
przekazywanej inwestorowi, w sktad tej dokumentacji powinien wchodzi¢ program utrzymania.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Wg umowy miedzy stronami.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Dz. U. nr 75/2002 ,Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.”
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