SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa zadania:
.Remont drogi powiatowej Nr 2301R Jalowe —Moczaryw km 0+000 —3+150 wraz z remontem
przepustu w km 1+102. ,,

Przedmiot robdét:.

Zakres robot:
45 23 31 42-6 Roboty w zakresie naprawy drog

Zgodnie z art. 30 ust. 4 ustawy Pzp Zmaydgjdopuszcza rozwkania rownowane opisywanym.
Wykonawca, ktéry powoluje sina rozwizania rownowane opisywanym przez Zamawiaggo, jest
obowigzany wykazg, ze oferowane przez niego roboty budowlane spetmigimagania okrdone
przez Zamawiajcego (art. 30 ust. 5 ustawy Pzp). Za re@anie rownowane uznanaduzie oferta na
wykonanie robét przy wykorzystaniu technologii, evétow i sprztu innego ni okreslone w SST, pod
warunkienze ich parametrydulg nie gorsze riokreslone w SST.

Ustrzyki Dolne, 11.2017r.



SST D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikighnicznej (SST)as wymagania ogolne dotyre wykonania i
odbioru robot drogowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosojaanaokument przetargowy i kontraktowy przy zlégarealizacji zadania pn:
.-Remont drogi powiatowej Nr 2301R Jatowe —Moczarym 0+000 —3+150 wraz z remontem przepustu w kh®2+,

1.3. Zakres robét ollych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmgmagania ogdlne, dla poszczegdlnych asortymenthat
drogowych.
1.4. Okrdlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione pamj okreslenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niediicy budynkiem, stanowugy calgé¢ techniczno-ytkows (droga) albo jego
czes¢ stanowdcy odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekstowy, korpus ziemny,qaet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni luluoily od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dtugos¢ mostu - odleghe miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsyadh; -
odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruciupostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zegzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczoneuchu pojazdéw obstugaych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewmzio usugtia po jego zak@zeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowhzujgcymi przepisami, stanoggdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzagiy do notowania zdarae
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania doksagych odbioréw robot, przekazywania pofece
innej korespondenc;ji technicznej pediy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszhkedknovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w damyontraktowych (wyznaczony przez Zamawdapo Inspektor
nadzoru, o0 wyznaczeniu ktérego poinformowany jegkdflawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdiniaistrowanie
kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - gg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutpditikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielgcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzahirdz ze sposobem ich patenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub presta obiektu mostowego) - g obiektu oparta na podporach mostowych, tweaz
ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagéz wykopu, ktora jest ograniczona kogairogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymeluaiazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Ksigzka obmiardw - akceptowany przezyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtmonami, stiagcy do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zaznikdw.
Whisy w ksizce obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez iyniera/Kierownika projektu.



1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badayczaakceptowane przez Zamasgefo, niezédne do

przeprowadzenia wszelkich badgrob zwizanych z ocepjakaici materiatdw oraz robét.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentagjojektovy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkeabdry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu péege

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzghych do przejmowania i rozkladania alieh od ruchu na podie

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana Bezgoio oddziatywaniu ruchu i czynnikbw atmosferyyzim.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajciga s¢ miedzy warstvy $cieralry a podbudoy zapewniajca lepsze rozi@nie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa saga do wyrdwnania nierowso podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna & nawierzchni stiaca do przenoszenia ofpei od ruchu na podie. Podbudowa nie sktada si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngéépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasic z
jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetiaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiéa. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca
lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gitownynapan jest ochrona nawierzchni przed skutkamiaaiaimrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unigliméenia przenikania egtek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej. i) Warstwa odgzajca - warstwa skaca do odprowadzenia wody

przedostacej se do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunatjitd dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowantpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchliganego

na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé wykonywanych robdét z dopuszczonymi tolerancjamjesh przedziat

tolerancji nie zostat okélony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetes przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwigzanych z rj urzzdzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy zaadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy

drogi i budowy urgdzen chronicych ludzi isSrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjagoidw, umieszczenia udzer organizacji i

bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczaie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiare nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaty pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podize ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pedideraca bezpérednio pod nawierzchyi ulepszona w celu

umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzamych z

prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczdada autorem dokumentacii projektowe;.

1.4.31. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gggehia drogowego lub calkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geocaelygh trasy w planie i przekroju pogtym) istniejcego podczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtyhnj przeznaczona do przeprowadzenia cieku, suakindwek

zwierzt dziko zyjacych lub urzdzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemgnaidowiska naturalnego, stan@ay utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na

przyktad dolina, bagno, rzeka, szlakdwowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagevitrudnienie w realizacji zadania budowlaneg@regktad droga, kolej,

rurociag, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowaes€zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyk

i wymiary obiektu lgdgcego przedmiotem robat.



1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMekiada si z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegid miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleg@tamiedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadiej do osi pozthej, obejmuje catkowjtszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlmgdzajéw ruchu oraz
szerokdé¢ chodnikéw mierzona wietle poeczy mostowych z wykzeniem konstrukgji przy jezdni dotlem oddzigtagj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ickégiqprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsganignione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvwagja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad brkolejowg lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpwe
i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanawa odebrg catadi¢ konstrukeyjm lub technologiczs
zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtkowych. Zadanie mie polegé na wykonywaniu rob6t zezanych z
budova, modernizagy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyge robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t, bezpiegrtwo wszelkich czynrioi na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodt@ dokumentagj projektova, SST i poleceniami kyniera/Kierownika
projektu.

15.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrlonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adistracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw giéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemptiokementacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialé@a ochroa przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odli
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone gaaliezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiaksogzt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa opracowana przez jednpstiektovy sklada si z nasfpujgcych czsci:
- Przedmiaru rob6t wraz z zeknikami;
- Szczegblowych Specyfikacji Technicznych.
Oferent w trakcie pogbowania przetargowego ma #iwos¢ wgladu do dokumentacii projektowej znajshgj st w
posiadaniu Zamawiagego.
Dokumentacja opracowana przez Wykogavwedzie zawier& wykaz zawierapy spis dokumentacii projektowej,
ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

15.2.a. Dokumentacja Projektowa spdepna przez \Wykonawc

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptagjmierowi nasfpujace elementy dokumentaciji technicznej:
- Projekt organizaciji ruchu na czas wykonania robdt;
- Projekt wykonania i zabezpieczania wykopow;
- Plan bezpiecZstwa i ochrony zdrowia.

1.5.3. Zgodn& robét z dokumentacprojektov | SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkovdokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanoavczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich g obowkzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbigngsci w ustaleniach poszczegoéinych dokumentdw ofmye kolejné¢ ich waznasci wymieniona
w Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Ogoinych wakach umowy”).

Wykonawca nie ma wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu \gimi
natychmiast powiadorilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayz wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbigngici, wymiary podane nagpnie $ wazniejsze od wymiaréw okétonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigdy bgodne z dokumentagprojektovy i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SS¥dy uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalge s
odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdwenantéw budowli mugzwykazywa zgodndé¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpeekraczadopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty niedp w pelni zgodne z dokumentagjrojektovs lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zogtarasipione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyeneatmiejjicych obiektow (jezdnie, gii
piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdeenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres/ania realizacji kontraktu,
az do zakdczenia i odbioru ostatecznego rob6t oraz do zimowggzymania drogi zgodnie z zasadamiroezania i
zwalczanialiskosci.

Przed przygpieniem do robét Wykonawca przedstawizyimerowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieizze
robét w okresie trwania budowy. W zabeici od potrzeb i pospu rob6t projekt organizacji ruchu powinienéhya biegzaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgaruzacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyistaluje i lpdzie obstugiwat wszystkie tymczasowegaizenia
zabezpieczage takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewaiay ten sposéb bezpiedstwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpiecaag kxdy akceptowane przezAyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obv@ publicznie przed ich rozpogdgem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégzenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przezAniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjnedala utrzymywane przez Wykonagw dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia i utrzymania terenu budowyoilega odibnej zaptacie i przyjmujesize jest whczony w
cere kontraktovy.

1.5.5. Ochron&odowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datgcochronyrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania robét Wykonawcadizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki nje¢ na celu stosowanie slo przepiséw i norm dotygzych ochronyrodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oragibie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub doébr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysiazeb innych przyczyn powstatych w ngsstwie jego
sposobu dziatania.

Stosugc st do tych wymagabedzie miat szczegoiny wzgl na:

1) lokalizacf baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdag dojazdowych,

2) érodki ostranasci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pylaim substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzedaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOvwi\spraprzt przeciwpgarowy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniagbwigch, mieszkalnych, magazynach oraz w maszyngaofazdach.

Materialy fatwopalne duly sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgsem
0s0b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmarem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone daycia.

Nie dopuszcza si uzycia materialtdw wywotgcych szkodliwe promieniowanie o estniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezytie do rob6t bda miaty aprobat techniczg wydary przez uprawnian jednostk,
jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatvinaalowisko.



Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, aakaczeniu robét ich szkodlivgd zanika (np.
materialy pylaste) magoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wyniagehnologicznych wbudowaniazéé wymagag tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgnezgod na uycie tych materialtdbw od wigiwych organow
administracji pastwowe;.

1.5.8. Ochrona whaskd publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak rurgmgi
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdgoych wigcicielami tych urgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiggego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca mapemasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i ydzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgrany jest umieic w swoim harmonogramie rezenezasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktére
maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiaddmi
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zarmé rozpocgcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomiyiniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz ledzie z nimi
wspotpracowat dostarcagj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziafania uszk@diesialacji na powierzchni ziemi i gdzer podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaodgp.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugavieszkaniow, Wykonawca kdzie realizowé roboty w sposéb
powodujcy minimalne niedogodioi dla mieszkacdéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeniaudawy
mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych golay
Wykonawg a wigcicielami nieruchomézi i dotyczicych korzystania z wlasém i drog wewrtrznych. Jednale, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigly nie lgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niedd one sprzeczne
z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie ola¢en osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowasi do ustawowych ograniczenaciskow osi na drogach publicznych przy transporc
materialtdw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszetkézlzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo téadw (ponadnormatywnych) i o d@ym takim przewozie dulzie
powiadamiat layniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnige tych
warunkow zostaly usugie z terenu budowy. Pojazdy powegbej nadmierne ohgienie osiowe niedala dopuszczone naviezo
ukonczony fragment budowy w afliie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten
sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniamniera/Kierownika projektu.

1.5.10. BezpiecZstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonaweglbie przestrzegaprzepiséw dotyaecych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegéingi Wykonawca ma obowizek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkachespkecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespeta@jch odpowiednich wymagaanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazapewnienia bezpiedaiwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odicbnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materialy i adzenia uywane do rob6t od daty
rozpocecia do daty wydania potwierdzenia zagzenia robét przez igniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymami@npo by prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy bylyzadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzpmato na polecenie dgniera/Kierownika projektu powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniesilo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgrzany jest znawszystkie zargzenia wydane przez wladze centralne i miejscoazinne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktoregsv jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami édizie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanofv@dczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzeggpraw patentowych idolzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszélkieymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyechys w odniesieniu do sptzi, materiatldw lub ugdzen
uzytych lub zwyzanych z wykonywaniem robét i w sposéigty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawig kopie zezwole i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppetvania, obazenia i
wydatki wynikle z lub zwjzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z waijem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowanas¢ norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&ankretne normy i przepisy, ktére speinimap materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowhgzywat postanowienia najnowszego wydania lub
6



poprawionego wydania powotanych norm i przepisdle o warunkach kontraktu nie postanowiono inadzeprzypadku gdy
powotane normy i przepisy paistwowe lub odnogzsie do konkretnego kraju lub regionu, naogy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania hipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeynlara/Kierownika projektu. Réiice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushy¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzeditazone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wéctowe, budowle oraz inne pozostalioo znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowsisbuwazane za wlasrié Zamawiajcego. Wykonawca zoboggany jest
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i pagbowa zgodnie z jego poleceniami.z@# w wyniku tych polecé
Wykonawca poniesie koszty iflub wgpty op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiagcym i Wykonawg ustali wydtienie czasu wykonania robét i/lub wysékdkwoty, o ktdg naley zwiekszye
cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawigiego
Nie dotyczy.
2. MATERIALY
2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczonych
do robdt, Wykonawca przedstawizymierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegdtowe informacje dotygze
proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohterialow jak réwnie odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie parti materialow z danegddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegoddia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb gty spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odndnych wtadz na pozyskanie materiatéwzzédet
miejscowych wjczajc w to zrédia wskazane przez Zamaw@ggo i jest zobowkany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozgoieam eksploatacfirodta.

Wykonawca przedstawi dgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentagj zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metgdwydobycia i selekcji, uwzgtiniagc aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administragjigb&owej i samomdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakdaza spetnienie wymagalosciowych i jakdciowych materiatéw pochodeych
zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydoayuoateriatdw, dzigmwy i inne jakie okzy sic potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatdéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zddj z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskanidenaow miejscowych dilg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypceliltglaciji terenu po uki@zeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@wterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiadowdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie tdzie prowad#i zadnych wykopéw w obbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chybajzyska na to pisemmgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &izie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olaawgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostaprzez Wykonawgwywiezione z terenu budowy i ztane w miejscu
wskazanym przez igniera/Kierownika projektu. di¢ Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatow do innych robét, mite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemaléw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezaypniera/Kierownika projektu.



Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaavykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Wykonawca powiadomi ktyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naign3 tygodnie przedzayciem
tego materiatu, albo w okresie gaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lhade/maganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowarndzaj materiatu nie nie by pd&zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materlo czasu gdy ¢bg one uyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowedj gakas¢ i wihasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatgdslzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugow miejscach zorganizowanych przez Wykonawic
zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Frdbéteriatdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okéonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujagce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniapwspodiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsiezza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dogp, w dowolnym czasie, do tycheézi wytwérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa esiw miejscu nie natgeym do Wykonawcy, Wykonawca uzyskéa d
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeenia inspekciji i badaw tych miejscach.

2.7. Materiaty z rozbiérki

Wszystkie materiaty stanoyge wartd¢ uzytkowg pochodace z rozbidrki stajsie wlasndcig Inwestora.

Materiaty stanovgce warté¢ uzytkows, nadag s do powtdrnego wbudowania Wykonawca zolaeiny jest
posegregow@ ztazy¢ i zabezpiecayna placu budowy.

Materiaty, ktdre nie stanogivartcci uzytkowej, Wykonawca zobowzany jest zagospodaroéva swoim zakresie.
W przypadku gdy Wykonawca pozbywa siateriatow z rozbiorki, to miejsce wywozu powirtng potwierdzone
przez przedstawiciela prawnie funkcjaimgigo wysypiska lub firmy zajmgej st utylizacp odpadow
przemystowych.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spitr, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakas¢ wykonywanych rob6t. Spgzuzywany do robot powinien lByzgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typéw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uatalwv wymienionych wyej dokumentach, spiizpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamislokyami w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcey lub wynaty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaici do pracy. Powinien l¢yzgodny z normami ochrodyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bad@&okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawié lub wymieni@ sprzt niesprawny.

Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomzyska jego akceptacprzed
uzyciem spretu. Wybrany spret, po akceptacji iyniera/Kierownika projektu, nie e byt p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urglzenia i nargzia niegwarantage zachowania warunkéw umowy, zostgrzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nigguszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigdodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych robét i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfiigprowadzenie robo6t zgodnie z zasadami ékreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniactyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjyam umowvy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdylabspelni@a wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskowsnigrmych parametréw techniczny@rodki transportu nie spetnigie tych warunkow
mog by¢ dopuszczone przezAyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywmigestanu pierwotnegazytkowanych
odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigoagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdadbrdou budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétinie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgoéthe dokumentagjprojektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
rob6t opracowanym przez Wykonayaraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgttgmywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezemiplanie i wyznaczenie wysakd wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i ¢gdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonagwv wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosiaosungte przez Wykonawcna wiasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczemsokdaci przez lyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngci za ich dokladnét.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobot krda
oparte na wymaganiach ol@ych w dokumentach umowy, dokumentacji projekjoivev SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier/Kierownik projektu uwzghni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materialdbw§wdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzan kwestk.

Polecenia Iiyniera/Kierownika projektu powinny bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gibg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfudmiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jagkd

Wykonawca jest zobowiany opracowd i przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakai. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okék¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t mtupcy wykonanie robét zgodnie z dokumentac]
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaded powinien zawieré a)
cz¢$¢ 0gOlm opisupca:

- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i

sposob prowadzenia rob6t, oznakowaniem robot,

- organizag; ruchu na budowie wraz z

- przygotowanie praktyczne, sposob zapewnienia bhp.,

) terminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementow robét, wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i
) kontroli i sterowania jaki@ia wykonywanych robot, wykaz 0séb odpowiedzialnych za j&ko

- wyposaenie w sprg i urzdzenia do V\system (sposob i proceduproponowane;

- pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza aeci
prowadzenie baaid,
-sposo6b oraz foren gromadzenia wynikow
bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrstrugcych, a take wycgganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznywpgnowany sposéb i fogrprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu; b) az¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:



- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na
budowie z ich parametrami technicznymi oraz wygesgem w mechanizmy do sterowania iagzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz
urzadzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskzy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw
przed utraf ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj
i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedza), itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazoasg6inych elementéw robat,

- spos6b pogspowania z materialami i
robotami nie odpowiadagymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigmé zat@wong
jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakéci materialdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne
do pobierania prébek i baflanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ddwee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlfirgest konieczny,
aby zapewnri wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekc;ji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych urzdzeir laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 3eli niedocijgniccia te ledg tak powane, ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i dépuje do uycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probphrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewnion mazliwo$¢ udziatlu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek edy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przeNykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgorzez Wykonawe
usunite lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi bkyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstenpimie
ich wyniki do akceptacji liayniera/ Kierownika projektu.
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6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwargaWykonawca i producent materialdw powinien udzietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniaglizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdbw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swéj koszt. d&i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatow i robét z
dokumentagj projektovg i SST. Mae réwnie zlecic, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powt6érnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:
- Polslg Normy lub
- aprobag technicza, w przypadku wyrobow,
dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normyzgé nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktdre
spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywgymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaagzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy daac& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnoza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy e¢da dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ctdaska stibowego. Zapisy g czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem gagnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofaki harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoinych elementow robét,

- przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zargdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robdét podlegsfh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

11



- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robat,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakdci materiatldw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczeg6inych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydsb przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledeWykonawcy robét.

6.8.2. Ksizka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwaltaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzavsisposob aigly w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiaréw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéci materialéw, orzeczenia o jal@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badé/ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lyudosgpnione na kade
zyczenie Iityniera/Kierownika projektu.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpow@edabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojeatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeltly zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiajgego.

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektowy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgnpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztaicia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatdw

Dtugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jaili SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuga¢
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.
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7.3. Urzdzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spra pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdezeli urzadzenia te lub spez wymagag bada
atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazneswiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweedy przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie tri@an
robét.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstalujegaizenia wagowe odpowiageg odnénym wymaganiom SSTd8zie utrzymywa
to wyposaenie zapewniaf w spos6b golty zachowanie dokltadéa wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika
projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kedg przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robétkae w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza sirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obilizzeleds wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mbgc dohczone w formie oddzielnego zetnika
do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodnionyzhierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznasci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapstpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi kaxcowemu,
d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior robét zanikagych i ulegajicych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniedia jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udtiviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogarmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowai¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem derdiika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Izyniera/Kierownika projektu. Odbibrbtzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpiéj jednak nt w ciggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budopgwiadomienia o tym fakcie Zgniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynik6w baddaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyia konfrontacji z
dokumentagj projektowy, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie fldi i jakosci wykonanych czici robét. Odbioru agciowego robdt dokonujeesi
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qdlbabét dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér kacowy robot

8.4.1. Zasady odbioru kcowego rob6t

Odbioér karcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wyké@nebot w odniesieniu do ich did, jakasci i
wartcsci.

Calkowite zakéczenie robot oraz gotoviddo odbioru kdcowego kdzie stwierdzona przez Wykonaywepisem do
dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniemidmie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbidr kaicowy robét nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,d&ced dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakezenia robdt i przgfia dokumentdw, o ktdérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajaaggo w obecrizi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja delfaca roboty dokona ich oceny jak@mwej na podstawie
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przediaonych dokumentdéw, wynikdw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoo wykonania robét z
dokumentagj projektovy i SST.

W toku odbioru kécowego robét komisja zapozna girealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekeavych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoa ustali nowy termin odbioru kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jakaé wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiészeo ruchu, komisja dokona pgter, oceniagc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru keowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorc&aego robot jest protokét odbioru sapwego robét
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggego.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobaany przygotowanasg¢pujace dokumenty:
1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\yesli zostata sporzdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamentdw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksjzki obmiardw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batidaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zagczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przetenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom urzdzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néglgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wiy wyznaczy ponowny termin odbiorukmowego robét.
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetrige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

NooArWDN

8.5. Odhiér ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych ralddzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbioér kocowy robét”.

9.PODSTAWA PtATNO SCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykageaza jednostk obmiarovs ustalomn
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtave ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgtédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skltadag st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji projeké.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartcs¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartos¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w w/w. dokumentach, a niewyszczeg6lnione wtaysie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizaghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi insigjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekagin projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajgcych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaietlenia zgodnie z wymaganiami bezpigstea ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukec} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawkow, barier, oznakows drenau,

(f) tymczasow przebudow urzzdzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacjhu obejmuije:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacjchu obejmuije:
(a) usunécie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D& 89, poz. 414 z padiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa{201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publite(®z. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SST D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghiicznej (SST) swymagania dotyege wykonania i odbioru
robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punkidygokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosojaanaokument przetargowy i kontraktowy przy zlégarealizacji zadania pn:
.,Remont drogi powiatowej Nr 2301R Jatowe —Moczarym 0+000 —3+150 wraz z remontem przepustu w kb2,

1.3. Zakres robo6t olfiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t amanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej zgodnie z Dokumentacj
Projektow i obejmug :

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnegowyisokaciowego punktéw gidwnych osi trasypunktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami ,

C) wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyozeniem dodatkowych przekrojow,

e) zastabilizowanie punktow w sposaéb trwaty, ochracta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w@patatwiaicy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f) wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét,

0) wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapoweg

1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi traspkfy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okéenia podstawoweazgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapidanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdikel.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyre materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy i reperéw ihyeh naley stosowd pale drewniane z gudziem lub trzpienie
stalowe, stupki betonowe albo rury metalowe o déggokoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza ggarobot ziemnych, wagsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktdéw nafestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugd okolo 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istraiegj nawierzchni bolce staloeednicy 5 mm i diugéi od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostgkay
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej ki wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycice transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@nej pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MVymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyaujagcymi Instrukcjami GUGIK .

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact
i wspo6trzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedziaioza nasfpstwa niezgodni wykonanych robdt z dokumentacprojektovy,
niniejszymi SST oraz zmianami wprowadzonymi w rdefivczasu przez hyniera/Kierownika Projektu.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawanzyniera/Kierownika Projektu o wszelkich golach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdéwnych trasy i fureperéw roboczych. Bdly te powinny by usunéte na koszt
Zamawiagcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okione w dokumentacji projektowejg szgodne z
rzeczywistymi rezdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rmne terenu istotnie #fiig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera/Kierownika Projektu.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinngt lzmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatle, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera/Kierownika Projektu, zostan
wykonane na koszt Zamawigpgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera/Kierownika Projektu oznaczae roboty
dodatkowe w takim przypadku obgj Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez tryniera/Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wz6ér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera/Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzer czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowe] realizacji robét nalg do obowjzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osaiy i punktéw wysokaciowych
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Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne pow by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przgyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktéw pomocniczych, paaych poza granicrobét ziemnych.
Maksymalna odlegkg pomidzy punktami gitdwnymi na odcinkach prostych niezenorzekracaa300 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegt@ miedzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie ptaskim powinna wya &80
metrow. Repery robocze naje zalary¢ poza granicami rob6Gt zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze smma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery roboaza&lery zalary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikdw stalowych, osadzonych w gruncie wossib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosug niwelacg podwdjry. Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigej
wyrazne i jednoznaczne olfenie nazwy reperu i jegogane;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentacprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego .

0§ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktachrednich w odlegiéci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonefasytw stosunku do dokumentaciji projektowej nieenimé wicksze
niz 5 cm. Redne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ odpowiednich pali lub trzpieni stalowych, ktoryclsunécie jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca rob&upag odpowiednimi palami po obu stronach osi, wenézonych
poza granig robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje: a/
wyznaczenie kragdzi jezdni i pobocza,
b/ wyznaczenie kraydzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu,
¢/ wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnychszaonturéw) nasypow i wykopdw w przekrojach pepenych (tzw.
profilowanie przekrojéw poprzecznych),
i powinno by wykonane zgodnie z dokumentagrojektovg oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t zaakceptowanych przgmiera/Kierownika Projektu .

Do wyznaczenia kraydzi jezdni nalgy stosowd szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy paliiahiiane.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nalg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy riglstosowa w
przypadku nasypow o wysal@ przekraczaicej 1 metr oraz wykopow giszych ni 1 metr. Odlegh® miedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy aeg Odlegié¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie warstwy wyréwnawczej nawierzchni oragypaw i
wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumendagrojektove. Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzecinywe
wszystkich punktach giéwnych